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Realizar el algoritmo para calcular los n polinomios de base particularizados en  
cierto punto t.

Datos: vector X que contiene los puntos del soporte y el núm de puntos n.
Resultado: un vector L que contenga los valores de cada pol de base en t.

GENERALIZACIÓN DE LOS POLINOMIOS DE BASE DELAGRANGE

Teniendo en cuenta:

p(x) =L1(x)F1+L2 (x)F2+L3(x)F3+ ... +Ln(x)Fn
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X,n,t

L=0

i=1,n

L[i]=1

j=1,n

i≠j

L[i]=L[i](t-X[j])/ (X[i]-X[j])

SÍNO

L

L

Explicación: Cada polinomio de base Li(x) se 
almacenará en su respectiva componente del 
vector L. Para ello hacemos un bucle que 
primeramente hace el valor inicial de cada 
componente 1, ya que cada polinomio se haya 
mediante un productorio (el elemento neutro 
del producto es 1). Posteriormente, se hace 
otro bucle condicional dentro de este, que irá 
multiplicando los factores necesarios según el 
productorio del enunciado, solo en los casos en 
los que i≠j (condición impuesta por la definición 
de polinomio de base). De esta manera, el 
vector resultante L contendrá el valor de los 
polinomios de base para el punto t.
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Para más información sobre polinomios de base, 
podéis visitar los apuntes de interpolación

https://96369d63-8c76-4a7e-9b9e-134636d53726.filesusr.com/ugd/df7471_a53f9f312ab8449693487e6be8609196.pdf

